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1、概述

使用 Socket 标准通讯 pc 程序时，若上位机发送的数据为字母和数字混合形式，需要机器人端进行拆分。本

手册提供一种字符串寄存器的拆分思路，拆分后的数据机器人端使用起来更为简单。

2、程序编写

2.1 数据存入

使用标准 pc 程序将上位机的数据存入 SR[1]寄存器。

示例：

CALL DATA_RECV(3 ,1 ,’C1’ )



上海发那科机器人有限公司

4 / 7



上海发那科机器人有限公司

5 / 7

2.2 拆分程序编写

使用前在 SR[25]中提前写入数据间的分隔符，如英文逗号“ , ”。具体程序如图所示：

运行结果如图所示：
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3、常见报警

3.1 INTP-213 用户报警

故障现象：Socket 字符串拆分失败

故障原因：Socket 数据数量大于 8 个

处理方案：

分段发送，多次拆分即可
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4、附录


